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Opción A 
 

1..- Discutir según los valores de m la continuidad y derivabilidad de 
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Para que la función sea derivable tiene que ser, inicialmente, continua 
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Para m = 1 la función es derivable (es continua y derivable) 
Para m = 2 la función es continua pero no es derivable 
Para m = -1 la función no es continua por lo tanto no es derivable 
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2.- a) Dibujar los recintos limitados por la curva y = x2 , y las rectas y = x ,  x = 2 
b) Calcular las áreas de dichos recintos 
a) 
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3.- Discutir el sistema según los valores de k y resolverlo en el caso que sea compatible 

indeterminado 
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4.- Hallar la ecuación del plano que pasa por el punto (2 , -4 , 0) y contiene a la recta 
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El plano π  queda determinado por el vector director de la recta r, el vector entre el punto que 
denominaremos P y un punto R cualquiera de la recta r (tomaremos el indicado en su 
ecuación) y el tercer vector que une a P con el punto G genérico del plano. Estos tres vectores 
son coplanarios (se encuentran en el mismo plano) y el último es combinación lineal de los 
otros dos por ello el determinante de la matriz que forman es nulo y la ecuación pedida. 
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 Opción B 
 

1..- La siguiente gráfica corresponde a la función f’(x), derivada de la función f(x). Estudiar la 
monotonía, concavidad-convexidad, extremos relativos y puntos de inflexión de la función f(x) 
interpretando dicha gráfica  
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Analiticamente 
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Continuación del Problema 1 de la opción B 
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Interpretación gráfica 

El punto de corte con el eje OX indica un máximo o un mínimo como de positivo 
pasamos a negativo se trata de un máximo positivo 

Al no haber máximo ni mínimos en la grafica de la derivada no hay puntos cuya derivada 
segunda se anule por ello no existen puntos de inflexión 

Finalmente como la tangente del ángulo de la tangente geométrica (que coincide en toda 
la gráfica de la derivada) es negativo eso significa que la derivada segunda es menor que 
cero y la función es convexa en todo su recorrido. 

El único valor que no nos da la gráfica, si el estudio analítico, es la ordenada en que se 
encuentra el máximo relativo de la función 
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3.- Resolver el sistema matricial  
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4.- Dados los planos de ecuaciones  
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los tres planos pasen por una recta. Justificar. 
Para que se corten los tres planos en una recta el sistema tiene que tener infinitas soluciones 
(los infinitos puntos de una recta) por lo tanto tiene que ser un sistema compatible 
indeterminado 
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Continuación del Problema 4 de la Opción B 
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